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Sterownik do otwierania 2 szlabandéw lub bram, przeznaczony do zamontowania na $cianie portierni.
Odbiera kod wysytany przez:
- piloty radiowe PR-2
- przenosne czytniki kart GS-100
- mobilne kontrolery DS-230
Po odebraniu kodu sterownik GS-366 kontaktuje sie z kontrolerem DS-2400 i sprawdza czy karta lub pilot
upowazniajg do wjazdu. Otwiera szlaban a data i czas zdarzenia zostaje zapisany w pamieci kontrolera DS-2400.
System w zaleznosci od pamieci, ktora jest zamontowana w kontrolerze moze obstugiwaé 4.000 pilotdéw lub kart
zblizeniowych.
Programowanie kontrolera DS-2400 przy pomocy programu DS-3000.
Sterownik GS-366 posiada wejscia przyciskdw otwierajgcych szlaban "wjazd" lub "wyjazd" (otwarcie przyciskiem jest
zapisywane w pamieci kontrolera).
Wejscie blokady z petli - otwarcie pilotem jest mozliwe tylko wtedy gdy przed szlabanem stoi pojazd.
Na wyjsciu sterownika sa zamontowane 4 przekazniki:
- odebranie kodu "wjazd" i "wyjazd" - wykorzystywane do sterowania lampg informujaca, ze mozna puscié
przycisk pilota.
- otwieranie "wjazd" i "wyjazd", ktére powinny by¢ podtaczone réwnolegle z przyciskami otwierajacymi zapore.

ELARM 93-160 t6dz ul. Mochnackiego 34 tel/fax +48 (42) 682-81-38 www.elarm.pl
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